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(54) Moulinet de pec he a embrayage automatique de bobine 



(57) Selon Pinvention, une bobine (6) est retenue 
sur un arbre support de bobine (7) par des moyens elas- 
tiques de retenue (18) engages sort dans une premiere 
gorge annulaire (16) soft dans une seconde gorge an- 
nulare (17). La bobine (6) comporte des excroissances 
radiales de bobine (24), escamotables radialement en 
etant rappelees vers le centre par des moyens 6lasti- 
ques de rappel. L'arbre support de bobine (7) comporte 
des excroissances radiales d'arbre (22) sous forme de 
cannelures longitudinales. Lors du recul de l'arbre sup- 
port de bobine (7), la bobine (6) est repoussee vers 
I'avant par une partie anterieure (21) du tambour (11) 
_de r6cup6r ateur de fit, et les . excroissances radiales _ . 
d'arbre (22) repoussent radialement les excroissances 
radiales de bobine (24) puis viennent s'engager entre 
elles pour embrayer la bobine (6) en rotation sur l'arbre 
support de bobine (7). On assure ainsi un embrayage 
automatique fiable de la bobine (6) sur l'arbre support 
de bobine (7). 
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Description 



[0001] La presente invention concerne les moulinets pour canne a peche, du type a bobine fixe et recuperateur 
rotatif de fil. L'invention s'applique plus specialement d de teis moulinets dont la reserve de fil, appelee "bobine", 
est une piece sensiblement de revolution constitute de deux flasques etendus radialement et reunis par un 
moyeu cylindrique s'etendant axialement d'un flasque a I'autre. Cette bobine est adaptee de maniere amovible a 
Pextremite anterieure d'un arbre support de bobine monte lui-meme rotatif dans le boTtier de moulinet et sollicite 
par un frein arriere. Le moulinet comprend un bottier de moulinet, avec un mecanisme d'entraTnement en 
rotation pour entramer le recuperateur de fil ou "tambour" autour de I'arbre support de bobine, et un mecanisme 
d'entraTnement en translation axiale pour entramer en translation axiale alternative I'arbre support de bobine. 
Les mecanismes d'entraTnement sont sollicites par une manivelle accessible par I'utilisateur. 

[0002] Lors de la peche au lancer, pour I'etape de recuperation du fil le recuperateur de fil enroule le fil sur la 
bobine. On peut limiter la tension du fil et la regler par un reglage du frein arriere qui commande le couple 
resistant entre I'arbre support de bobine et le boTtier du moulinet. Lorsque le fil est tire selon une tension 
superieure d une valeur determinee, le frein arriere autorise la rotation de I'arbre support de bobine et de la 
bobine en opposant une resistance fonction du serrage du frein. 

[0003] Lors de la peche au poser, on pose la canne sur un support, et on doit autoriser le devidement libre de fil 
lorsque le poisson a mordu. Dans ces conditions, avec un moulinet a frein arriere dans lequel la bobine n'est 
pas debrayable sur I'arbre support de bobine, on doit regler le couple de freinage de frein arriere £ son 
minimum, pour que le maintien du fil soit juste suffisant pour resister au courant de la riviere ou au vent. Mais il 
est alors peu commode et peu rapide de regler a nouveau le couple de freinage du frein arriere avant le fen-age, 
car cela necessite une manoeuvre longue et contraignante du frein arriere. 

[0004] Pour permettre d'utiliser un tel moulinet d frein arriere tant pour la peche au lancer que pour la peche au 
poser, on a propose, dans le document FR 2 650 732 A, d'assurer un reaccouplement automatique de la bobine 
sur son arbre support de bobine, produisant la solidarisation en rotation de la bobine sur son arbre des que le 
pecheur reprend en main le moulinet pour recuperer le fil en actionnant sa manivelle. 

[0005] Pour cela, dans ce document anterieur, I'arbre support de bobine comprend une premiere et une 
seconde gorges annulaires menagees au voisinage de I'extremite anterieure de I'arbre et ecartees Tune de 
I'autre selon un decalage axial ; un element elastique de retenue solidaire de la bobine vient s'engager dans 
Tune ou I'autre des gorges annulaires, pour maintenir la bobine sur I'arbre support de bobine selon une premiere 
position axiale lorsque Pelement elastique de retenue est engage dans la premiere gorge annulaire, et pour 
maintenir la bobine sur I'arbre support de bobine selon une seconde position axiale decalee axialement de la 
premiere position axiale lorsque I'element elastique de retenue est engage dans la seconde gorge annulaire ; 
I'arbre support de bobine comprend une clavette transversale qui, dans fa premiere position axiale de la bobine, 
s'engage dans un passage transversal menage dans la bobine pour la solidariser en rotation sur I'arbre support 
de bobine ; ladite clavette echappe au passage et peut librement toumer dans la bobine pour la liberer lorsque 
celle-ci est dans la seconde position axiale ; des moyens de reaccouplement automatique produisent le 
deplacement axial automatique de la bobine de sa seconde position axiale jusqu'3 sa premiere position axiale 
par I'actionnement de la manivelle du moulinet. — — - — ~ - - - — 

„[0Q06l La :ll - - -~ .v - . — - 

mecanisme d'entraTnement en rotation du moulinet se bloque, reridant impossible nori s«ulerneht le 
reaccouplement automatique de la bobine, mais egalement la rotation du recuperateur de til et de la manivelle. 
Le blocage se produit lorsque, en position debrayee de la bobine, la clavette transversale solidaire de I'arbre 
n'est pas positionnee face au passage transversal correspondant de la bobine. La clavette transversale forme 
alors une butee qui empeche le coulissement de la bobine vers I'avant sur I'arbre, et le mecanisme 
d'entraTnement du moulinet est alors bloque. 

[0007] pans le document DE 40 04 244 A, le deverrouillage de la bobine necessite la manoeuvre <f un poussoir 
frontal, puis le verrouillage de la bobine est assure par des ergots qui coulissent dans la direction lorigitudinale 

.de=fax>. =l^,striicture^ - j.--— 

[0008] Le probleme propose par la presente invention est, dans une structure a deux positions axiales de 
bobine, de permettre le desaccouplement aise de la bobine par simple poussee axiale manuelle de la bobine 
sur son arbre, puis de permettre le reaccouplement fiable et automatique de la bobine sur I'arbre des que le 
pecheur veut reprendre en main le moulinet par actionnement de la manivelle, sans risque de blocage du 
mecanisme d'entraTnement en rotation du moulinet. 

[0009] Ainsi, selon l'invention, on assure un reaccouplement automatique fiable de la bobine sur son arbre 
support de bobine, produisant la solidarisation en rotation de la bobine sur son arbre, des que le pecheur 
reprend en main le moulinet pour recuperer le fil en actionnant sa manivelle, sans necessiter un effort important 
sur la manivelle. 

[0010] Pour atteindre ces objets ainsi que d'autres, le moulinet selon l'invention comprend : 

un boTtier de moulinet, avec un mecanisme d'entraTnement en rotation de tambour et un mecanisme 
d'entraTnement en translation axiale alternative d'arbre sollicites par une manivelle. 
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un arbre support de bobine, monte rotatif dans le boitier du moulinet et freine en rotation par un frein arriere, et 
entrame en translation axiale alternative dans le boitier de moulinet par le mecanisme d'entramement en 
translation axiale alternative d'arbre, 

une bobine adaptee de maniere amovible a I'extremite anterieure de I'arbre support de bobine, 
un tambour de recuperation de fil, sollicite en rotation par le mecanisme d'entramement en rotation de tambour, 
des moyens de retenue axiale selective pour retenir la bobine sur I'arbre support de bobine selectivement selon 
une premiere position axiale ou une seconde position axiale decalee axialement de la premiere position axiale 
tout en autorisant le deplacement de la bobine d'une position axiale a I'autre sous Taction d'un effort de poussee 
axiale d'intensite superieure a un seuil de retenue determine, 

des moyens de reaccouplement automatique produisant le deplacement axial automatique de la bobine de sa 
seconde position axiale jusqu'a sa premiere position axiale par I'actionnement de la manivelle, 
au moins une excroissance radiale de bobine et une excroissance radiale d'arbre, agencees pour s'engager 
lateralement Tune contre I'autre en solidarisant ainsi la bobine en rotation sur I'arbre support de bobine lorsque 
celle-ci est en premiere position axiale tout en autorisant sa translation axiale, et agencees pour se degager 
Tune de I'autre et liberer ainsi la rotation de la bobine sur I'arbre support de bobine lorsque celle-ci est en 
seconde position axiale ; 



[0011] selon I'invention : 

Tune au moins des excroissances radiates de bobine ou d'arbre est escamotable radialement a rencontre de 
moyens elastiques de rappel, 

des rampes obliques sont prevues sur les faces frontales respectives en regard Tune de I'autre des 
excroissances radiales d'arbre et/ou de bobine, 

de sorte que, lors du deplacement relatif de la bobine sur I'arbre support de bobine depuis la seconde position 
axiale vers la premiere position axiale, les excroissances radiales ne s'opposent pas au deplacement axial de la 
bobine et s'escamotent radialement si necessaire pour revenir ensuite s'engager lateralement les unes contre 
les autres en premiere position axiale de bobine. 

[0012] Selon un mode de realisation particulier, les excroissances radiales de bobine sont escamotables 
radialement vers I'exterieur a Pencontre des moyens elastiques de rappel. 

[0013] Dans ce cas, on peut prevoir que I'arbre support de bobine porte un trongon a cannelures longitudinales 
constituant les excroissances radiales d'arbre. 

[0014] Selon une realisation avantageuse, le trongon a cannelures longitudinales est un manchon cnasse en 
force sur I'arbre support de bobine. 

[0015] Selon un mode de realisation avantageux, la bobine comprend une paroi posterieure rapportee munie 
d'un passage axial dans lequel depassent les excroissances radiales de bobine, et le trongon a cannelures 
longitudinales de I'arbre support de bobine est conform^ pour tourillonner librement dans le passage axial tout 
en venant engrener sur les excroissances radiales de bobine lorsqu'elles ne sont pas escamotees, la paroi 
posterieure etant suivie vers I'avant d'un espace depourvu d'excroissances radiales de bobine et dans lequel le 
trongon a cannelures longitudinales peut tourner librement. 



[0016] Selon une premiere possibilite, les excroissances radiales de bobine sont des ergots de coulisseaux 
montes coulissant radialement et guides en translation radiale dans la bobine en etant soU 1 J 

~- ' - par des moyens elastiques de rappel: ^ ~ " z - — — ~— z - — ' - ^ - ~ : —-- 

[0017] Selon une autre possibilite, les excroissances radiales de bobine sont des extremites de leviers montes 
pivotants, comportant une extr6mite en forme d'ergot depassant radialement vers I'arbre support de bobine, et 
sollicites par des moyens elastiques de rappel. 

[0018] D'autres objets, caracteristiques et a vantages de la presente invention ressortiront de la description 
suivante de modes de realisation particuliers, faite en relation avec les figures jointes, parmi lesquelles: 

la figure 1 est une vue de cote, en coupe partieile, illustrant une smidture de moulinet de peche selon un mode- 
de realisation de la presente invention ; 

la figure 2 est une vue de cote partielle en coupe longrtudinale de la partie anterieure du moulinet de la figure 1 , 
en position de bobine debrayee ; 

la figure 3 est une vue de cote en coupe longitudinale de la partie anterieure du moulinet. en position de bobine 
embrayee ; - la figure 4 est une vue en perspective d'un arbre support de bobine selon un mode de realisation 
de I'invention ; 

les figures 5 a 8 sont des vues partielles en coupe transversale selon le plan A-A de la figure 2, illustrant les 
etapes successives du reaccouplement selon I'invention : la figure 5 illustre Tetat du dispositif au debut de la 
translation de la bobine vers I'avant, dans le cas ou les excroissances radiales de bobine sont en alignement 
avec les excroissances radiales d'arbre ; la figure 6 illustre I'etat du dispositif apres translation de la bobine, les 
excroissances radiales de bobine etant escamotees ; la figure 7 illustre I'etat du dispositif apres rotation relative 
de la bobine par rapport a I'arbre ; 1 et la figure 8 illustre I'etat du dispositif apres reaccouplement. 



[0019] La figure 1 represente un moulinet de peche selon un mode de realisation de la presente invention, 
illustre en vue de cote dans laquelle on a effectue une coupe longitudinale de la partie anterieure de moulinet. 
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[0020] Un tel moulinet comprend un boTtier de moulinet 1, generalement oriente selon un axe longitudinal l-l, et 
comportant un pied 2 adapts pour sa fixation a une canne a peche elle-meme orientee longitudinalement 
parallelement a Paxe longitudinal l-l. Une manivelle 3 est montee rotative sur le boTtier de moulinet 1 selon un 
axe transversal, et peut etre sollicitee en rotation par I'utilisateur comme illustre par la fieche 4. Un frein arri&re 
5, dont on distingue le bouton d'actionnement, est pr§vu dans le boTtier de moulinet 1 pour etre accessible par 
I'utilisateur depuis Parriere du moulinet. 

[0021] En partie anterieure du moulinet, on distingue une bobine 6, adaptee de manfere amovible a Pextremite 
anterieure d'un arbre support de bobine 7 tenu dans le boTtier de moulinet 1 et depassant vers Pavant en etant 
orients selon I'axe longitudinal l-l. La bobine 6 comprend un moyeu cylindrique 8 reliant un flasque anterieur 9 et 
un flasque posterieur 10 pour constituer une gorge dans laquelle peut etre enroulee le fil de peche. 

[0022] Un tambour 1 1 de recuperation de fil est monte rotatif sur le boTtier de moulinet 1 selon I'axe longitudinal 
l-l, dispose entre le boTtier de moulinet 1 et la bobine 6. Le tambour 1 1 porte un arceau 12 de recuperation de fil, 
qui peut guider le fil de peche pour I'enrouler sur la bobine 6 lors de la rotation du tambour 11. 

[0023] Le boTtier de moulinet 1 contient un mecanisme d'entrainement en rotation du tambour 11 et un 
mecanisme d'entraTnement en translation axiale alternative de Parbre support de bobine 7. Ces deux 
mecanismes, non visibles sur la figure 1 , sont des mecanismes bien connus de Phomme du metier, par exemple 
tefs qu'utilises dans tous les moulinets de peche a bobine fixe et r6cup€rateur rotatif de fil, de sorte qu'ils ne 
seront pas decrits de fagon plus precise. Les mecanismes d'entraTnement sont sollicites par la manivelle 3. 

[0024] L'arbre support de bobine 7 est monte rotatif dans le boTtier de moulinet 1 selon I'axe longitudinal l-l, et 
freine en rotation par le frein arriere 5. II est simultanement entrame en translation axiale alternative par le 
mecanisme d'entraTnement en translation axiale d'arbre, comme illustre par la fieche 13, par la rotation de la 
manivelle 3. 

[0025] Dans le mode de realisation illustre sur les figures 1 a 3, la bobine 6 est formee de fagon generale d'une 
reserve exterieure de fil comportant le moyeu cylindrique 8 et les deux flasques 9 et 10, rapportee sur un noyau 
central 14 lui-meme monte sur Parbre support de bobine 7. 

[0026] La bobine 6 est retenue sur I'arbre support de bobine 7 par des moyens de retenue axiale selective qui 
permettent de la tenir selectivement selon une premiere position axiale illustree sur la figure 3 ou une seconde 
position axiale illustree sur la figure 2, les deux positions axiales etant decalees axialement I'une de I'autre le 
long de Parbre support de bobine 7. 

[0027] Pour cela, dans le mode de realisation mieux visible sur les figures 2 a 4, Parbre support de bobine 7 
comprend, au voisinage de son extremite anterieure 15, une premiere gorge annulaire 16 et une seconde gorge 
annulaire 17 ecartees Pune de Pautre selon un decalage axial. 

[0028] La bobine 6 comprend un element eiastique de retenue 18 ou clavette eiastique, adapte pour se 
developper radialement vers Pinterieur et venir s'engager dans Pune ou I'autre des gorges annulaires 16 ou 17 
pour maintenir la bobine 6 sur Parbre support de bobine 7. Ainsi, Peiement eiastique de retenue 18 retient la 

bobine_dansJa.premiere position,axialeJorsque-Peiementeiastique-de retenue48-€«tengage-dans la-premiere 

gorge.annulaire 16 (figure 3), et maintient la bobine 6 selon la seconde position axiale lorsque Peiement ^ 

^^lajs^uj^ ^r^^ 

[0029] Un pous^ 19, accessible depuis Pavant^ 

le corps de bobine 6, et comporte une extremite posterieure conique susceptible de s'engager entre des 
branches de Peiement eiastique de retenue 18 lorsque le poussoir axial 19 est repousse vers Parriere, ecartant 
lesdites branches et provoquant leur desengagement de la premiere gorge annulaire 16 de Parbre support de 
bobine 7. La bobine 6 peut alors etre retiree librement de Parbre support de bobine 7 par translation axiale vers 
Pavant 

[0030] Dans le mode de realisation avantageux illustre sur les figures, la premiere gorge annulaire 16 qui assure 

Je majntien de fa bobine 6 en premiere position axiale.est proche.de Pextremite anterieure 1 5 de Parbre support ~ 

de bobine 7, taridis que !a seconde gorge annulaire 17 est plus eioignee de Pextremite anterieure 15 de Parbre 
support de bobine 7. 

[0031] Comme illustre sur les figures 2 et 3, la premiere gorge annulaire 16 comporte une paroi anterieure 
abrupte, sensiblement perpendiculaire a I'axe longitudinal l-l de Parbre support de bobine 7, de sorte qu'une 
traction de la bobine 6 vers Pavant ne permet pas le desengagement de la bobine 6 hors de son arbre support 
de bobine 7. Par contre, la premiere gorge annulaire 16 comporte une paroi posterieure inclinee, de sorte 
qu'une poussee de la bobine 6 vers Parriere permet sa translation, a Pencontre de Peiement eiastique de retenue 
18, vers Parriere du moulinet jusqu'a la seconde position axiale illustree sur la figure 2. 

[0032] La seconde gorge annulaire 17 comporte une paroi posterieure abrupte, sensiblement perpendiculaire a 
I'axe longitudinal l-l, pour interdire toute translation de la bobine 6 vers Parriere au-dela de la seconde position 
axiale illustree sur la figure 2. Par contre, la seconde gorge annulaire 17 comporte une paroi anterieure inclinee, 
autorisant la translation de la bobine 6 vers Pavant sous Paction d'une force de deplacement, a Pencontre de 
Peiement eiastique de retenue 18, pour retoumer en premiere position axiale illustree sur la figure 3. L'eiement 
eiastique de retenue 18 determine un seuil de retenue de la bobine en premiere position axiale ou en seconde 
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position axiale, et constitue un moyen de retenue axiale selective autorisant le deplacement de la bobine 6 d'une 
position axiale a I'autre sous ('action d'un effort de poussee axiale d'intensite superieure au seuil de retenue 
determine. 

[0033] Lorsque la bobine 6 est en premiere position axiale, comme illustre sur la figure 3, la bobine 6 peut se 
deplacer en translation axiale alternative librement entre deux positions extremes, sans venir buter contre le 
tambour 11. 

[0034] Par contre, lorsque la bobine 6 est en seconde position axiale comme illustre sur la figure 2, lors du 
mouvement de translation axiale alternative de la bobine 6 vers Parriere du moulinet, la bobine 6 vient buter par 
sa paroi posterieure 20 contre une partie anterieure 21 du tambour 1 1 . Ainsi, (a partie anterieure 21 du tambour 
1 1 de recuperation de fil forme butee limitant la course de translation de la bobine 6 vers Parriere. De la sorte, la 
bobine 6 subit une poussee axiale vers Pavant, qui produit son deplacement axial automatique sur I'arbre 
support de bobine 7 depuis sa seconde position axiale jusqu'a sa premiere position axiale par Pactionnement de 
la manivelle 3. Comme on le comprendra plus loin, ce mouvement assure le reaccouplement automatique de la 
bobine 6 sur Parbre support de bobine 7. 

[0035] Selon Pinvention, la bobine 6 et I'arbre support de bobine 7 sont en outre munis de moyens 
d'engagement reciproque pour assurer la solidarisation en rotation de la bobine 6 sur I'arbre support de bobine 7 
lorsque la bobine 6 est en seconde position axiale illustree sur la figure 3, et pour liberer la bobine 6 en rotation 
sur I'arbre support de bobine 7 lorsque la bobine 6 est en seconde position axiale illustree sur la figure 2. 

[0036] Pour cela, la bobine 6 comprend des excroissances radiales de bobine dirigees vers Pinterieur, et I'arbre 
support de bobine 7 comprend des excroissances radiales d'arbre dirigees vers Pexterieur. 

[0037] Sur la figure 4, on distingue les excroissances radiales d'arbre 22, qui, dans ce mode de realisation, 
forment un trongon a cannelures longitudinales ayant une rampe oblique sur leur face frontale posterieure 23. 

[0033] La bobine 6 comporte au moins une excroissance radiate de bobine 24 agencee pour s'engager 
lateralement dans les cannelures 22 lorsque la bobine 6 est en premiere position axiale illustree sur la figure 3. 
De preference, I'excroissance radiale de bobine 24 comprend une rampe oblique sur sa face frontale anterieure 
25, pour cooperer avec la face frontale posterieure 23 des cannelures lors du passage de la bobine 6 de la 
seconde position axiale vers la premiere position axiale. 

[0039] Dans le mode de realisation illustre sur les figures, I'excroissance radiale de bobine 24 est escamotable 
radialement a I'encontre de moyens elastiques de rappel. De la sorte, lors du deplacement de la bobine sur 
I'arbre support de bobine 7 depuis la seconde position axiale (figure 2) vers la premiere position axiale (figure 3), 
sous Taction d'une poussee de la partie anterieure 21 du tambour 11, les excroissances radiales 22 et 24 ne 
s'opposent pas au deplacement axial de la bobine 6 et peuvent s'escamoter radialement si necessaire pour 
revenir ensuite s'engager lateralement les unes contre les autres en premiere position axiale de bobine pour 
solidariser la bobine 6 en rotation sur I'arbre support de bobine 7. 

[0040] En pratique, comme illustre sur les figures 2 et 3, la bobine 6 compre/id une paroi posterieure 20 
rapportee, munie d'un passage axial 26 dans lequel depassent les excroissances radiales de bobine 24, et le 
troncon a.cannelures longitudinales-22-deJ'arbresupportde-bobine-7-est confonne pour-tourillonner-librement 



dans le passage axial 26 tout en venant engrener sur les excroissances radiales de bobine 24 lorsqu'elles ne 
-sont pasjesramgtTO 
-radiales debobirie^ 

position axiale de bobine (figure 3), le trongon ^ 

axial 26 et engrene sur les excroissances radiales de bobine 24. Par contre, en deuxieme position axiale 
illustree sur la figure 2, le trongon a cannelures longitudinales 22 se trouve a I'interieur de Pespace 27, a Pecart 
des excroissances radiales de bobine 24. 

[0041] Selon un mode de realisation pouvant presenter des avantages dans la construction, le trongon a 
cannelures lon gitu dinales 22 . peut etre un manchon chasse en force sur Parbre support de bobtne-7 

[0042] Dans la realisation illustree sur les figures 5 a 8, les excroissances radiales de bobine comprennent trots 
excroissances radiales de bobine 24, 124 et 224, reparties regulierement autour de Parbre support de bobine 7, 
et constitutes par des ergots de coulisseaux respectifs 28, 128 et 228 monies coulissants radialement et guides 
en translation radiale dans la paroi posterieure 20 de bobine en etant sollicites vers le centre par des moyens 
elastiques de rappel tels que des lames ressorts 29, 129 et 229. Les coulisseaux 28, 128 et 228 coulissent dans 
des logements radiaux timites vers Pavant et vers Parriere par des parois de retenue dans ta paroi posterieure 20 
de bobine, et li mites lateralement par des faces de guidage laterales telles que les faces 30 et 31 Hlustrees sur 
la figure 5. 

[0043] En outre, dans le mode de realisation illustre, les coulisseaux 28, 128 et 228 comportent une lumiere 
oblongue dans laquelle coulisse un pion 32, 132 ou 232 fixe limitant leurs mouvements. 

[0044] Pour passer de la premiere position axiale a la seconde position axiale, il suffit que Putolisateur repousse 
la bobine 6 vers Parriere : les excroissances radiales respectives 22 et 24 coulissent les unes dans les autres 
sans s'opposer au mouvement de translation de la bobine 6. 

[0045] Par contre, pour passer de la seconde position axiale illustree sur la figure 2 a la premiere position axiale 
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illustree sur la figure 3, lorsque la partie posterieure 21 du tambour 1 1 forme butee llmitant le mouvement vers 
Tarriere de la bobine 6 pendant le recul de I'arbre support de bobine 7, le recul de I'arbre support de boblne 7 
risqueralt d'etre bloque si les faces anterieures 25 des excroissances radiales de bobine 24 venaient buter 
contre les faces frontales posterieures 23 des excroissances radiales 22 de I'arbre support de bobine 7. Selon 
I'invention, grace a la presence des faces frontales inclinees respectives 25 et 23, et grace a la possibilite 
d'escamotage radial des excroissances radiales de bobine 24, le recul de Parbre support de bobine 7 n'est pas 
bloque lorsque la bobine 6 vient en appui par sa paroi posterieure 20 contre la partie anterieure 21 du tambour 
1 1 : le mouvement des organes est explique en relation avec les figures 5 a 8. 

[0046] Sur la figure 5, le dispositif est dans la seconde position axiale de la figure 2 : les excroissances radiales 
telles que la cannelure 22 de I'arbre support de bobine 7 sont en avant des excroissances radiales 24, 124 et 
224 de la paroi posterieure 20 de bobine ; en debut de mouvement d'avance relative de la bobine 6 sur I'arbre 
support de bobine 7, les excroissances radiales 22 de I'arbre support de bobine 7 viennent en appui par leur 
face frontale posterieure inclinee 23 sur la face frontale anterieure inclinee 25 des excroissances radiales de 
bobine 24, 124 et 224 ; par glissement relatif des faces frontales inclinees 25 et 23, les excroissances radiales 
de bobine 24, 124 et 224 sont repoussees radialement vers Texterieur comme illustre par les fleches 
correspondantes sur la .figure 5, a rencontre des lames ressorts 29, 129 et 229. 

[0047] Sur la figure 6, les excroissances radiales de bobine 24, 124 et 224 ont ete escamotees radialement vers 
Texterieur, de sorte qu'elles echappent aux excroissances radiales 22 de I'arbre support de bobine 7. La bobine 
peut alors pivoter legerement par rapport a I'arbre support de bobine 7, comme illustre par les fleches 
peripheriques sur la figure 6 jusqu'a atteindre la position illustree sur la figure 7 dans laquelle les excroissances 
radiales de bobine 24, 124 et 224 se trouvent face a une rainure correspondante 33, 133 ou 233 du trongon a 
cannelures longitudinales 22 de I'arbre support de bobine 7. Sous Taction des lames ressorts 29, 129 et 229, les 
excroissances radiales de bobine 24, 124 et 224 sont alors repoussees radialement vers I'interieur comme 
illustre par les fleches radiales sur la figure 7, pour venir s'engager dans les rainures respectives 33, 133 et 233, 
bloquant ainsi la rotation de la bobine sur I'arbre support de bobine 7. La bobine est alors verrouiliee sur I'arbre 
support de bobine, la position de verrouillage etant illustree sur la figure 8. 

[0048] Dans le mode de realisation illustre sur les figures 2 a 8, la paroi posterieure 20 de la bobine 6 est une 
paroi rapportee, retenue sur le noyau central 14 par des vis telles que la vis 34. 

[0049] Dans un mode de realisation different, egalement possible selon I'invention, on peut prevoir que les 
excroissances radiales de bobine sont des leviers montes pivotants, mais comportant une extremite en forme 
d'ergot depassant radialement vers I'arbre support de bobine 7. Les leviers peuvent etre sollicites par des 
moyens eiastiques de rappel. 

[0050] En alternative, on pourrait prevoir que les excroissances radiales escamotables sont m6nagees sur 
I'arbre support de bobine 7, au lieu d'etre prevues sur la bobine 6. 

[0051] De preference, selon I'invention, la seconde gorge annulaire 17 comporte une rampe 117 en direction de 
la premiere gorge annulaire 16, pour autoriser la translation de la bobine 6 en direction de la premiere gorge 
annulaire 16 sous Taction d'un effort axial sollicitant la bobine 6 a rencontre de la force de retenue produite par- / 
I'eiement elastique de retenue 18. 



[0052] Une butee fixe en translation axiale par rapport au Dottier de moulinet 1 par exemple la partie anterieure 

: " ~ "~course~axiale T de"l 

— • au deplacement axial de la to 

course axiale de I'arbre support de bobine 7 lorsque la bobine 6 est en seconde position axiale. De la sorte, lors 
du mouvement de recul de I'arbre support de bobine 7, dans ladite portion posterieure de course axiale de ' 
I'arbre support de bobine 7, la bobine 6 est retenue par la partie anterieure 21 de tambour 1 1 ; I'eiement 
elastique de retenue 18 echappe de la seconde gorge annulaire 17 et la bobine 6 coulisse sur rarbre support de 
bobine 7 depuis sa seconde position axiale jusqu'a sa premiere position axiale (figure 3) ; I'eiement elastique de 

retenue IS slnsere alors dans la premiere gorge annulaire 16 pour retenir la bobine 6 en premiere position 

axiale sur I'arbre support de bobine 7 ; on assure ainsi un reaccouplement automatique. 

[0053J De preference, la premiere gorge annulaire 16 comporte une rampe 116 en direction de la seconde 
gorge annulaire 1 7, de sorte que, en fin du mouvement de reaccouplement, la bobine 6 echappe a la butee fixe 
constituee par la partie anterieure 21 du tambour 11 sous Taction de I'eiement elastique de retenue 18, et de 
sorte que Tutilisateur peut ramener la bobine 6 en seconde position axiale par simple poussee axiale de la 
bobine 6 vers Tarriere. 

[0054] La presente invention n'est pas Hmitee aux modes de realisation qui ont ete explicitement decrits, mais 
elle en inclut les diverses variantes et generalisations contenues dans le domatne des revendications ci^apres. 
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Claims 



1 . Moulinet de peche comportant : 

un boTtier de moulinet (1), avec un mecanisme d'entraTnement en rotation de tambour et un mecanisme 
d'entraTnement en translation axiale alternative d'arbre sollicites par une manivelle (3), - un arbre support de 
bobine (7), monte rotatif dans le boTtier du moulinet (1) et freine en rotation par un frein arriere (5), et enframe en 
translation axiale alternative (13) dans le boTtier de moulinet (1) par le mecanisme d'entraTnement en translation 
axiale alternative d'arbre, 

une bobine (6) adaptee de maniere amovible a I'extremite anterieure (15) de I'arbre support de bobine (7), 
un tambour (1 1) de recuperation de fil. sollicite en rotation par le mecanisme d'entraTnement en rotation de 
tambour, 

• des moyens de retenue axiale selective (16, 17, 18) pour retenir la bobine (6) sur I'arbre support de bobine (7) 
selectivement selon une premiere position axiale ou une seconde position axiale decalee axialement de la 
premiere position axiale tout en autorisant le deplacement de la bobine (6) d'une position axiale a I'autre sous 
Taction d'un effort de poussee axiale d'intensite superieure a un seuil de retenue determine, 
des moyens de reaccouplement automatique (21) produisant le deplacement axial automatique de la bobine (6) 
de sa seconde position axiale jusqu'a sa premiere position axiale par I'actionnement de la manivelle (3), 
au moins une excroissance radiale de bobine (24) et une excroissance radiale d'arbre (22), agencees pour 
s'engager lateralement Tune contre I'autre en solidarisant ainsi la bobine (6) en rotation sur I'arbre support de 
bobine (7) lorsque celle-ci est en premiere position axiale tout en autorisant sa translation axiale, et agencies 
pour se d6gager Tune de I'autre et lib^rer ainsi la rotation de la bobine (6) sur I'arbre support de bobine (7) 
lorsque celle-ci est en seconde position axiale, 
caracterise en ce que : 

i'une au moins des excroissances radiales de bobine (24) ou d'arbre (22) est escamotable radialement a 
rencontre de moyens elastiques de rappel (29, 129, 229), 

des rampes obliques (23, 25) sont prevues sur les faces frontales respectives en regard I'une de I'autre des 
excroissances radiales d'arbre (22) et/ou de bobine (24), 

de sorte que, lors du deplacement relatif de la bobine (6) sur I'arbre support de bobine (7) depuis la seconde 
position axiale vers la premiere position axiale, les excroissances radiales (22, 24) ne s'opposent pas au 
deplacement axial de la bobine (6) et s'escamotent radialement si ngcessaire pour revenir ensuite s'engager 
lateralement les unes contre les autres en premiere position axiale de bobine. 

2. Moulinet selon la revendication 1 , caracterise en ce qu'il comprend : 

une premiere (16) et une seconde (17) gorges annulaires menagees au voisinage de I'extremite anterieure (15) 
de I'arbre support de bobine (7) et 6cartees I'une de I'autre selon un decalage axial, 

un element elastique de retenue (1 8) solidaire de la bobine (6) et venant s'engagerdans I'une ou I'autre des 
gorges annulaires (16, 17), pour maintenir la bobine (6) sur I'arbre support de bobine (7) selon une premiere 
position axiale lorsque I'ele ment ela stique de r etenue ( 18) est e ngage dans la premiere gorg e annulaire (16). et 
^poar maintenir la bobine (6) sur l'arbre supporfcie bobine (7fselon la seconde position axiale decalee 
axia lement de la premidre position axiale lorsq ue I' etement elastique de re tenue (18) est engage: dans ja: - 



3. Moulinet selon la revendication 2, caracterise en ce que : 

la seconde gorge annulaire (17) comporte une rampe (117) en direction de la premiere gorge annulaire (16), 
pour autoriser la translation de la bobine (6) en direction de la premiere gorge annulaire (16) sous Faction d'un 
effort axial sollicttant la bobine (6) a I'encontre de la force de retenue produite par I'element Elastique de retenue 
(18); " 

I'arbre support de bobine (7) est entraine selon un mouvement de translation axiale alternative dans le boTtier de 
moulinet (1) par la rotation de la manivelle (3), . ^ . - 

une butee fixe (21) en translation, axiale par rapport au boTtier de moulinet (1) autorise le deplacement axiai de la 
bobine (6) par rapport au boTtier cle moulinet (1) selon toute la course axiale de rarbre support de bobine (7) 
lorsque celle-ci est en premiere position axiale, mais s'oppose au deplacement axial de la bobine (6) par rapport 
au boTtier de moulinet (1) sur une portion posterieure de la course axiale de I'arbre support de bobine (7) lorsque 
la bobine (6) est en seconde position axiale, de sorte que dans ladite portion posterieure de course axiale de 
I'arbre support de bobine (7) la bobine (6) est deplacee sur rarbre support de bobine (7) jusqu'a sa premiere 
position axiale. 



4. Moulinet selon la revendication 3, caracterise en ce que : 

la premiere gorge annulaire (16) qui assure le maintien de la bobine (6) en premiere position axiale est proche 
de I'extremite anterieure (15) de I'arbre support de bobine (7), tandis que la seconde gorge annulaire (17) est 
plus eloignee de I'extremite anterieure (15) de I'arbre support de bobine (7), 

une partie anterieure (21) du tambour (1 1) de recuperation de fil forme butee limitant la course de translation de 
la bobine (6) vers 1'arriere, 
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lors du mouvement de recul de I'arbre support de bobine (7), la bobine est retenue par la partie anterieure (21) 
de tambour (11), I'element elastique de retenue (18) echappe de la seconde gorge annulaire (17) et s'lnsere 
dans la premiere gorge annulaire (16) pour retenir la bobine (6) en premiere position axiale sur I'arbre support 
de bobine (7). 



5. Moulinet selon Tune quelconque des revendications 1 a 4, caracteris6 en ce que les excroissances radiales 
de bobine (24, 124, 224) sont escamotables radialement vers I'exterieur a rencontre des moyens elastiques de 
rappel(29. 129,229). 

6. Moulinet selon la revendication 5, caracterisee en ce que I'arbre support de bobine (7) porte un trongon a 
cannelures longitudinales (22) constituant les excroissances radiales d'arbre. 

7. Moulinet selon la revendication 6, caracterise en ce que le trongon d cannelures longitudinales (22) est un 
manchon chass6 en force sur I'arbre support de bobine (7). 

8. Moulinet selon Tune des revendications 6 ou 7, caracterise en ce que la bobine (6) comprend une paroi 
posterieure (20) rapportee munie d'un passage axial (26) dans lequel d§passent les excroissances radiales de 
bobine (24, 124, 224), et le trongon £ cannelures longitudinales (22) de I'arbre support de bobine (7) est 
conforme pour tourillonner librement dans le passage axial (26) tout en venant engrener sur les excroissances 
radiales de bobine (24, 124, 224) lorsqu'elles ne sont pas escamotees, la paroi posterieure (20) 6tant suivie vers 
I'avant d'un espace (27) depourvu d'excroissances radiales de bobine et dans lequel le trongon d cannelures 
longitudinales (22) peut toumer librement. 

9. Moulinet selon Tune quelconque des revendications 5 a 8, caracterise en ce que les excroissances radiales 
de bobine (24, 124, 224) sont des ergots de coulisseaux (28, 128, 228) montes coulissant radialement et guides 
en translation radiale dans la bobine (6) en etant sollicites vers le centre par des moyens Elastiques de rappel 
(29.129,229). 

1 0. Moulinet selon Tune quelconque des revendications 5 & 8, caracteris£ en ce que les excroissances radiales 
de bobine sont des extr£mites de leviers montes pivotants, comportant une extremity en forme d'ergot 
depassant radialement vers I'arbre support de bobine (7), et sollicites par des moyens elastiques de rappel. 
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